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1. WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikaciji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
z wyrebem drzew przy ich sprzedazy , na pniu” rosngcych na dziatkach drogowych administrowanych przez ZDP Poznan.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacii
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wyrebem drzew zagrazajacych
bezpieczenstwu uzytkownikom drég powiatowych.
Lokalizacja drzew przewidzianych do wyrebu, okreslono w zataczniku nr 1 zatytutowanym: " Wykaz drzew do sprzedazy na pniu”:

Zadanie IX - teren gminy: Pobiedziska w ilosci 18 szt.
Lacznie Zad IX: 18 szt.

1.4.  OKRESLENIA PODSTAWOWE

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5.  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

- Decyzje administracyjne zezwalajgce na usuniecie drzew.
- Mapy z lokalizacjg drzew.

- Fotografie drzew.

- Wycena brakarska drzew

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 3.

3.2.  SPRZET DO USUWANIA DRZEW | KRZEOW ORAZ ZABIEGOW PIELEGNACYCJNYCH

Do wykonywania robét zwigzanych z usunieciem drzew nalezy stosowac:
- pity mechaniczne,

podnosnik koszowy,

rebarka do rozdrobnienia gatezi

frezarka do pniakow

ciagnik

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne” pkt 4.



4.2. TRANSPORT PNI

Do transportu sprzetu i wywozu Scietych gatezi moga by¢ wykorzystane ogélnodostepne Srodki transportowe j.:

- ciggnik kotowy

- samochdd samowytadowczy.

Uzywane $érodki transportowe musza by¢ sprawne technicznie. Srodki transportowe poruszajace sie po kornie drogi winny byé
wyposazone w lamy ostrzegawcze.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.

5.2. ZASADY WYREBU DRZEW

Przed przystapieniem do robét nalezy oznakowa¢ droge zgodnie z Projektem Organizacji Ruchu na czas prowadzenia robot.
Zabronione jest przewracanie drzew na droge bez zatrzymania ruchu oraz prawidtowego oznakowania i zabezpieczenia robét.
Roslinnos¢ istniejaca w pasie robot drogowych, a nie przeznaczona do usunigcia powinna by¢ przez Kupujacego zabezpieczona
przed uszkodzeniem. JeZeli roslinno$¢, ktéra ma by¢ zachowana zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Kupujacego to
powinna by¢ odtworzona na koszt Kupujacego w sposdb zaakceptowany przez Sprzedajacego.

Scinka drzew w terenie zabudowanym z utrudnieniami np. napowietrzne linie energetyczne, telekomunikacyjne, blisko zabudowy
itp.
- odciecie pita mechaniczng gatezi konardw oraz cze$ci pnia z uzyciem podnosnika
koszowego, w przypadku bliskiej zabudowy wycinke drzewa prowadzi¢ w czesciach z uzyciem podno$nika i lin
- ustalenie kierunku upadku drzewa, w przypadku watpliwosci co do zatoZzonego kierunku
nalezy stosowac stalowe liny odciggowe o dtugosci przekraczajacej 2,5 krotng wysoko$¢
$cinanego drzewa.
Liny nalezy doczepi¢ do cigzkiego ciggnika, spycharki itp.

Sciecie drzewa:
- odciecie pita pozostatej czesci pnia,
- frezowanie pnia do gtebokosci 20cm ponizej uregulowanego pobocza,
- usuniecie wszelkich pozostato$ci po wycince z terenu miejsca wycinki,
- wywiezienie pozyskanego drewna,
- zasypanie dotu ziemig, wyréwnanie i ubicie.

Scinka drzew w terenie zabudowanym lub niezabudowanym bez utrudnien:

- ustalenie kierunku upadku drzewa, w przypadku watpliwo$ci co do zatozonego kierunku upadku nalezy stosowaé stalowe liny
odciggowe o dtugosci przekraczajacej 2,5 krotng wysoko$¢ $cinanego drzewa. Liny nalezy doczepi¢ do ciezkiego ciggnika,
spycharki itp.

Sciecie drzewa:
- frezowanie pnia do gtebokosci 20cm ponizej poziomu uregulowanego pobocza,
- usuniecie wszelkich pozostatosci po wycince z terenu miejsc wycinki,
- wywiezienie pozyskanego drewna,
- zasypanie dotu ziemia, wyréwnanie i ubicie.

5.3. ZNISZCZENIE POZOSTALOSCI PO USUNIETEJ ROSLINNOSCI

Sposadb zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami przedstawiciela
Zamawiajacego.

Dopuszcza sig przerobienie gatezi na kore drzewng za pomocag specjalistycznego sprzetu (sposob wykonania powinien
odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu ). Nieuzyteczne pozostatosci po przerébce powinny byé usunigte przez Wykonawce z
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terenu prac . Nie dopuszcza si¢ magazynowania odpadow i pozostatosci po Scince i zabiegach pielegnacyjnych w obrebie pasa
drogowego. Kazdorazowo teren winien by¢ posprzatany.

Nie dopuszcza si¢ spalania pozostatosci po wycince drzew w obrebie pasa drogowego lub w jego sasiedztwie w sposéb
powodujacy zadymienie drogi.

5.4. TERMIN WYKONANIA ROBOT

Drzewa nalezy wycig¢ zgodnie z zatgcznikiem terminy realizacji zadan”.
Teren nalezy uprzatna¢ po wycince i obnizy¢ pniaki zgodnie z zatacznikiem ,terminy realizacji zadan”.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT.
Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6

6.2. KONTROLA ROBOT PRZY USUWANIU DRZEW

Sprawdzenie jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia roslinno$ci i zasypania dotow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostkg obmiarowg wyrebu drzew jest:
- sztuka drzewa

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

Jezeli w trakcie usuwania przedmiotowych drzew zostang stwierdzone miejsca legowe ptakow lub gatunki chronione, prace
powinny zostac¢ natychmiast przerwane oraz poinformowanie ZDP Poznar celem uzyskania stosownego zezwolenia na odstgpstwa
od zakazow, ktére moze wydac odpowiednio Regionalny Dyrektor Ochrony Srodowiska w Poznaniu.

W przypadku nie dotrzymania terminu wycinki poszczegoinych drzew okreslonego w decyzjach administracyjnych zezwalajacych
na wyciecie drzew, wydanych przez wtasciwy organ (decyzje zostang udostepnione wykonawcy nie p6zniej niz w dniu podpisania
umowy) niezwlocznie nalezy poinformowa¢ ZDP Poznan. Niedopuszczalna jest wycinka drzew po terminie zawartym w decyzji.



9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Ptatno$¢ nalezy przyjmowac¢ na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania robot obejmuije:

- opracowanie i zatwierdzenie projektu organizacji ruchu

- oznakowanie prowadzonych robét zgodnie z zatwierdzonym ,Projektem Organizacji Ruchu”
- zabezpieczenie i kierowanie ruchem podczas wykonywanych robét

- wyciecie/ociecie pita mechaniczng gatezi, konardw oraz czesci pnia z uzyciem podnosnika koszowego
- wyciecie pnia

- frezowanie pnia

- usuniecie wszelkich pozostatosci po wycince z miejsca wycinki

- zatadunek pozyskanego drewna

- wywiezienie pozyskanego drewna

- zasypanie i zageszczenie dotdw,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (t.j. Dz. U. z 2018 r. poz. 142)



