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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania ogdlne dotyczgce wykonania i odbioru
robot prowadzonych przy remoncie nawierzchni gruntowych drdg powiatowych administrowanych przez Zarzad Drog
Powiatowych w Poznaniu poprzez profilowanie i zageszczenie .

1.2. Zakres stosowania OST
Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi podstawe Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla robdt objetych Specyfikacja
Techniczng Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-uzytkowg
(droga) albo jego cze$¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy,
korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dtugos¢ mostu - odlegtos¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw fukowych
z nadsypka - odlegtos¢ w Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;j.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakoriczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajgcego, wydany
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych,
stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robdt, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowg dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9. lJezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielgcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich pofaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - cze$¢ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzgca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zatgcznikdw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatéw oraz robaét.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.
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Warstwa wigzgca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwg scieralng a podbudowa, zapewniajgca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyrdwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejgcej
nawierzchni.

Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa
moze sktadac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze
ona skfadad sie z jednej lub dwdch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe
mrozoochronng, odsgczajacy lub odcinajaca.

Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezgcej powyzej.

Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do nawierzchni.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos$¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robdt budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewdéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnia do gtebokosci przemarzania.
Podtoze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona
w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;j.
Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego Ilub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)
istniejgcego potaczenia.

Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykfad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad
droga, kolej, rurociag, kanat, cigg pieszy lub rowerowy itp.

Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$S¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robét.

Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktadaé sie z petnej sciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.

Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzgdkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Rozpietos¢ teoretyczna - odlegtos¢ miedzy punktami podparcia (tozyskami), przesta mostowego.

Szeroko$¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegto$¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami konstrukcji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podtuznej, obejmuje catkowitg szerokos¢ konstrukcyjng ustroju
niosgcego.

Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlnych rodzajow
ruchu oraz szerokos¢ chodnikdw mierzona w swietle poreczy mostowych z wytgczeniem konstrukcji przy
jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnoéci technologicznej ich

wykonania.



1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzgce cze$é terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagtebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inng drogg dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukcyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na
wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacjg/ przebudows, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
prowadzonych robét, metody uzyte przy realizacji zadan oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg STWIORB i poleceniami
Zamawiajacego.

1.5.1. Przekazanie terenu

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren wykonania ustugi.

1.5.2. Zgodnosc rob6t z STWIORB

STWIORB i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Zamawiajacego stanowia czes¢ umowy, a
wymagania okreslone w chocby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona
w ,,0gdlnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bteddw lub opuszczern w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomié¢ Zamawiajgcego, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z STWIORB.

W przypadku , gdy materiaty lub roboty nie bedg zgodne z STWIORB i wptynie to na niezadowalajacg jakos¢ ustugi, to
takie materiaty zostang zastgpione innymi, a miejsca remontu rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy
Roboty ,pod ruchem”

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych obiektow (jezdnie, $ciezki
rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzgdzenia odwodnienia itp.) na terenie prowadzenia robot,
w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakorczenia i odbioru ostatecznego robot.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzgdzenia
zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajagc w ten sposdb bezpieczenstwo
pojazddw i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzagdzenia zabezpieczajace muszg by¢ zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

Koszt zabezpieczenia miejsca remontu nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony w cene
kontraktowa.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczgce ochrony
Srodowiska naturalnego.
W okresie trwania robdt Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie
do przepisdw i norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu wykonywanych robdt oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza gazami,
c) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy
w maszynach i pojazdach.



Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczonego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w trakcie robét a po ich zakonczeniu szkodliwos¢ zanika moga byé
uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.

1.5.7. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Jezeli miejsce robdt przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowg, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposéb
powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkaricoéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sgsiedztwie robdt, spowodowane jego dziatalnoscia.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzagdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig
odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej
zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robdt od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robdt przez Zamawiajacego.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby miejsce remontu byto w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajgcego powinien rozpoczgc
roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.10. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wifadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materiatéow lub urzadzern uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposéb ciggty bedzie informowac
Zamawiajgcego o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnos$ne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych
pokryje Wykonawca.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Wykonawca przedstawi Inzynierowi szczegétowe informacje dotyczace zrddta pozyskania materiatow jak rowniez
odpowiednie aprobaty techniczne zastosowanych zgodnie z STWIORB materiatow.

2.2. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko,
liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na

jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien
odpowiadaé pod wzgledem typow wskazanych w STWIORB.



Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
STWIORB i wskazaniach Zamawiajgcego.

Sprzet bedacy wtasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Zamawiajacego kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i
badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowad sprzet jak réwniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja STWIORB przewiduje mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Zamawiajgcego, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych roboét i whasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdét zgodnie z zasadami okreslonymi w STWIORB
i wskazaniach Zamawiajgcego oraz w terminie przewidzianym umowsa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskdw na os$ i innych parametréw technicznych.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do miejsca robét .

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ wykonywanych
robot, za ich zgodnos¢ z wymaganiami STWIORB oraz poleceniami Zamawiajgcego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Polecenia Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Zamawiajacego,
pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngc zatozong jakos¢ robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt . Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtgczajgc
personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do badan robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajgcy moze zazadaé¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac¢ pomiary robot z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w STWIORB.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w STWIORB, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Zamawiajacy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic
wykonanie robot zgodnie z umowa.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Zamawiajacego.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania.

6.3. Badania prowadzone przez Inzyniera
Zamawiajacy jest uprawniony do dokonywania kontroli a Wykonawca powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z STWIORB, w jednostkach ustalonych w
kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca na biezgco w trakcie realizacji zamodwienia.



Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w
STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg
instrukcji Zamawiajacego na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do rozliczenia etapu zaméwienia lub w innym
czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Zamawiajgcego.

7.2. Zasady okre$lania ilosci robdt i materiatéw
W/w zasady okreslono w STWIORB.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdét bedg zaakceptowane przez
Zamawiajacego. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
robét.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane na biezgco w trakcie prowadzenia robot.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotagczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki
obmiardw, ktérego wzdr zostanie uzgodniony z Zamawiajgcym.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
Roboty podlegajg odbiorowi czesciowemu i koncowemu.

8.2. Odbidr robot

8.2.1. Zasady odbioru robot

Odbidr polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru bedzie zgtoszona przez Wykonawce Zamawiajgcemu.

Odbidr robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Zamawiajacego zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.2.2.

Odbioru robot dokona Zamawiajacy w obecnosci Wykonawcy. Podczas odbioru robét dokona sie oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentdéw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacjg SST.

W przypadku ustalenia koniecznosci wykonania rob6t poprawkowych w toku ponownego odbioru robét Zamawiajacy
w obecnosci Wykonawcy zapozna sie z realizacjg ustalen w zakresie wykonania robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych Zamawiajgcy przerwie czynnosci odbiorowe i ustali
nowy termin odbioru.

8.2.2. Dokumenty do odbioru robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru robét jest protokdt odbioru robdt sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru Wykonawca jest zobowigzany przygotowac obmiar powykonawczy, dokumentacje dodatkows, jesli zostata
sporzagdzona w trakcie realizacji umowy oraz Szczegétowe Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéw
umowy), wyniki pomiaréw kontrolnych oraz ewentualnych badan laboratoryjnych. Obmiar powykonawczy oraz
dokumentacje dodatkowg nalezy zatgczy¢ do zgtoszenia gotowosci odbioru wykonanych prac.

W przypadku, gdy wg Zamawiajacego, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru, Zamawiajgcy w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru robét.

Wszystkie zarzagdzone roboty poprawkowe bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych wyznaczy Zamawiajacy.

9. PODSTAWA PYATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w STWIORB .

Ceny jednostkowe robot bedg obejmowac:



- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkdw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (tj. Dz. U. 2017 poz. 2222 ze zm.). Rozporzadzenie Ministra

Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegdétowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem (tj. Dz. U. 2017 poz. 784).



Zarzad Drég Powiatowych w Poznaniu

SPECYFIKACJA ISTOTNYCH WARUNKOW ZAMOWIENIA

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-05.01.00a

NAPRAWA NAWIERZCHNI GRUNTOWE)J

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE




1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych(STWIORB) s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem naprawy nawierzchni gruntowych z gruntu
naturalnego, w ramach biezgcego utrzymania nastepujgcych drog powiatowych:

Zadaniell

drogi nr 2498P, 2427P, 1892P, 2457P, 2413P, 2459P, 2491P, 2462P, 2478P o tacznej dtugosci profilowanych odcinkéw
12,010 km

Zadanie Il

drogi nr 2394P, 2025P, 2487P o tacznej dtugosci profilowanych odcinkdéw 8,870 km

Zadanie Ill

drogi nr 2434P, 2435P, 2488P o tacznej dtugosci profilowanych odcinkéw 9,630km

Szczego6towy wykaz profilowanych odcinkéw drég powiatowych przedstawiono w opisie przedmiotu zamdwienia.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych (STWIORB) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia roboét zwigzanych z wykonaniem i odbiorem
naprawy nawierzchni gruntowych naturalnych profilowanych, obejmujgcych naprawy czgstkowe, naprawy z
profilowaniem nawierzchni i jej zageszczeniem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z gruntu naturalnego albo ulepszonego mechanicznie lub chemicznie,
odporna na dziatanie ruchu.

Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowana) - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub postoju
pojazddw oraz ruchu pieszych, w ktérym wystepujacy grunt podtoza jest wyréwnany i odpowiednio uksztattowany w
profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz zageszczony.

Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych, w ktérym wystepujacy grunt podtoza jest ulepszony mechanicznie lub chemicznie, wyréwnany i
odpowiednio uksztattowany w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz zageszczony.

Mieszanka optymalna gruntowa - mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem ulepszajagcym skfad
granulometryczny i wtasciwosci gruntu rodzimego.

Remont czastkowy - naprawa pojedynczych uszkodzen nawierzchni (wybojéw, kolein) o powierzchni do okoto 5 m®.
Profilowanie drogi gruntowej - mechaniczne poprawienie poprzecznego przekroju drogi w celu wyréwnania wybojow
i kolein i zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

Odnowa nawierzchni gruntowej - spulchnienie, doziarnienie, rozscielenie, wymieszanie, sprofilowanie i zageszczenie
materiatu istniejgcego i odnawiajgcego nawierzchnie.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi. polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Ogdélne wymagania dotyczgce robot
Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00 .

2.2. Materiaty do wykonania robét

2.2.1Grunt

Grunt jest podstawowym materiatem przy naprawie nawierzchni gruntowej.
Grunt powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-05.01.00 [3].
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.



3.2. Sprzet stosowany do wykonania naprawy nawierzchni gruntowej

W zaleznosci od zakresu robdt oraz sposobu ich wykonania, Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwosciag
korzystania z nastepujacego sprzetu:

- réwniarek,

- przewoznych zbiornikéw na wode, wyposazonych w urzgdzenia do rozpryskiwania wody,

- walcéw statycznych, gtadkich lub ogumionych, kombinowanych (o szerokosci roboczej watowania kazdej z osi
min. 1,0m), samojezdnych lub doczepnych, walcédw wibracyjnych lub ptytowych zageszczarek wibracyjnych,

- recznego sprzetu do drobnych robét naprawczych, jak topaty, oskardy, ubijarki reczne itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materiatéw
Grunt i materiaty do ulepszania nawierzchni mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposdb wykonania robét przy naprawie nawierzchni powinien by¢ zgodny z niniejszg STWIORB.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robét obejmuja:

- roboty przygotowawcze,

- naprawe nawierzchni,

- roboty wykorniczeniowe.

Przy naprawie nawierzchni gruntowej profilowanej z gruntu naturalnego rozrdznia sie nastepujgce sposoby wykonania
robét:

- remont czgstkowy,

- profilowanie drogi.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét nalezy, na podstawie dokumentacji STWIORB lub wskazan Zamawiajgcego:

ustali¢ lokalizacje terenu robdt, przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego
wytyczenia robot oraz ustalenia danych wysokosciowych.

5.4. Roboty ziemne
Ewentualne wystepujgce towarzyszgce roboty ziemne nalezy wykona¢ w sposéb zgodny z wskazaniami
Zamawiajacego i ustaleniami podanymi w niniejszej specyfikacji.

5.5. Naprawa nawierzchni gruntowej profilowanej z gruntu naturalnego

Remont czgstkowy nawierzchni z gruntu naturalnego.

Remont czgstkowy, obejmujgcy usuwanie nieznacznych wybojéw lub kolein, polega na:

- wypetnieniu, po wysuszeniu wyboju lub koleiny - gruntem tego samego rodzaju co pozostata cze$¢ nawierzchni,
pochodzgcym o ile moznosci z otoczenia drogi,

- zageszczeniu gruntu warstwami grubosci 10+15 cm, np. ubijarkami recznymi, zageszczarkami ptytowymi, a przy
wiekszym zakresie robdt (np. z kilkkoma wybojami potozonymi blisko siebie lub dtuzszg koleing) lekkim walcem
samojezdnym lub przyczepnym do ciggnika.

Wysuszenie wyboju lub koleiny zaleca sie wykonywac¢ przez wykopanie rowkéw odwadniajgcych, odprowadzajgcych
wode poza droge.

5.6. Profilowanie drogi

Profilowanie drogi na dtuzszym odcinku, na ktorym znajduje sie wieksza liczba wybojow, kolein itp., ma za zadanie
poprawienie poprzecznego przekroju drogi i wyréwnania jej nieréwnosci w celu lepszego odwodnienia drogi.
Profilowanie drogi nalezy wykonywac¢ réwniarkami.

Profilowanie najlepiej jest wykonywac po srednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, co utatwia zaréwno $cinanie
gruntu na wygdrowaniach, jak i jego zageszczenie. Liczba przejazddw réwniarek do uzyskania nalezytego profilu jest
roézna i zalezna od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju gruntu i sposobu profilowania.



W czasie profilowania réwniarka powinna:

- wyréwnywac wyboje ziemig otrzymang przez Sciecie wygérowan, powstatych z materiatu wyniesionego z wybojow
przez kota pojazdow w czasie suchej pogody oraz z nieréwnomiernego zageszczenia jezdni, odtworzy¢ profil pierwotny
przez Sciecie poboczy i przesuniecie otrzymanej stad ziemi ku srodkowi drogi z jednoczesnym wyréwnaniem kolein.
Przy profilowaniu nawierzchni gruntowej rowniarkami zaleca sie, aby dtugos¢ jednorazowo profilowanego odcinka
wynosita co najmniej 250 m i byta tak dobrana, aby:

- profilowanie zostato zakoriczone w ciggu jednego dnia roboczego,

- na koncach odcinka byta mozliwo$¢ zawracania maszyn (np. zjazdy na drogi boczne). Na bardzo krétkich odcinkach
drogi dopuszcza sie reczne wykonanie profilowania przy uzyciu topat, oskardéw i ubijarek.

5.7 Zageszczenie sprofilowanej drogi

Po wyrdéwnaniu i sprofilowaniu droge gruntowg nalezy zagescié. Liczbe przejs¢ sprzetu zageszczajgcego potrzebng do
wymaganego zageszczenia gruntu nalezy ustali¢ doswiadczalnie, np. na odcinku prébnym. Wyrdwnang i
wyprofilowang nawierzchnie gruntowg zageszcza sie przy wilgotnosci optymalne;j.

Jezeli wilgotnos¢ gruntu jest nizsza od wilgotnosci optymalnej o wiecej niz 20% jej wartosci, to wilgotno$¢ gruntu
nalezy zwiekszy¢ przez dodanie wody. Jezeli wilgotnosé gruntu jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej o 10% jej
wartosci, grunt nalezy osuszy¢. Sposéb osuszenia powinien by¢ zaakceptowany przez Zamawiajgcego.

Zageszczenie wyprofilowanej nawierzchni gruntowej o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi drogi i
stopniowo przesuwacé pasami podtuznymi czesciowo naktadajgcymi sie w kierunku jej osi. Zageszczenie drogi
gruntowej o jednostronnym spadku, nalezy rozpoczynaé¢ od dolnej krawedzi i przesuwac pasami podtuznymi,
czesciowo naktadajacymi sie, w kierunku gérnej krawedzi.

Zageszczenie nalezy uznaé za dostateczne, gdy nie wystepuja slady po przejezdzie sprzetu zageszczajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktére nalezy wykona¢ w czasie robdt podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot.

Lp. | Wyszczegdlnienie robot Czestotliwos¢ | Wartosci dopuszczalne
badan
1 Roboty przygotowawcze Ocena ciggta | Wg pkt-u 5
Wykonanie naprawy nawierzchni
(remontu czastkowego, profilowania, Ocena ciggta | Wg pkt-u 5
zageszczenia)
3 Roboty wykonczeniowe Ocena ciggta | Wg pkt-u 5

Badania i pomiary w czasie robét powinny uwzgledniaé zalecenia OST D-05.01.00 .

6.3. Badania wykonanych robét

Po zakoniczeniu robdt nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

- wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy nawierzchni,

- poprawnos¢ profilu podtuznego i poprzecznego, nawigzujgcego do pozostatej powierzchni jezdni i umozliwiajgcego
sptyw powierzchniowy wéd.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest km biezgcy wykonanej naprawy nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Odbidr czesciowy nastgpi po pierwszej oraz po drugiej naprawie, odbiér koricowy po trzeciej. Roboty uznaje sie za
wykonane zgodnie z dokumentacjag STWIORB i wymaganiami Zamawiajgcego, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

Odbidr tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt. 8.2 D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” [1] oraz niniejszej
STWIORB.



9. PODSTAWA PXATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 km biezgcego naprawy nawierzchni obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podtoza,

- dostarczenie materiatéw i sprzetu,

- wykonanie naprawy nawierzchni wedtug ustalen specyfikacji technicznej,
- przeprowadzenie pomiardow i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprzetu,

- kontrole i pomiary,

- wykonanie obmiaru powykonawczego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogdlne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze
3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4 D-05.01.00 Nawierzchnie gruntowe

10.2. Inne materiaty
Podreczniki i przepisy utrzymania drég.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych(STWIORB) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru roboét zwigzanych z wykonaniem naprawy nawierzchni ttuczniowych, w ramach
biezgcego utrzymania nastepujgcych drég powiatowych:

Zadaniell

- drogi nr 2392P, 1892P, 2457P, 2491P, 2478P o tacznej dtugosci profilowanych odcinkéw 2,370 km;

Zadanie Il

- drogi nr 2394P, 2025P o tacznej dtugosci profilowanych odcinkow 1,860 km;

Zadanie Ill

- drogi nr 2434P, 2435P, 2488P o tgcznej dtugosci profilowanych odcinkéw 4,370 km;

oraz naprawy nawierzchni poboczy ttuczniowych o szerokosci 1,5 — 2,5m w ramach biezgcego utrzymania
nastepujacych drég powiatowych:

Zadaniel

- drogi nr 2739P, 2495P o tacznej dtugosci profilowanych odcinkéw 11,970 km.

Szczego6towy wykaz profilowanych odcinkéw drég powiatowych przedstawiono w opisie przedmiotu zamdwienia.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych (STWIORB) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdét zwigzanych z wykonaniem i odbiorem
naprawy nawierzchni ttuczniowych , obejmujgcych naprawy czastkowe, naprawy z profilowaniem nawierzchni i jej
zageszczeniem.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia ttuczniowa - nawierzchnia twarda nieulepszona, ktérej warstwa Scieralna wykonana jest z ttucznia
bez uzycia lepiszcza lub spoiwa.

1.4.1. Remont czastkowy - naprawa pojedynczych uszkodzen nawierzchni (wybojéw, kolein) o powierzchni do okoto 5

2
m .

1.4.2. Naprawa Srednia - remont czgstkowy z uzupetnieniem warstwy gérnej na odcinkach z wiekszymi jej ubytkami.
1.4.3. Odnowa nawierzchni - naprawa kapitalna po znacznym ubytku grubosci nawierzchni lub znacznej liczbie
wybojéw lub kolein, powodujgcych nieoptacalnos$é¢ wykonania napraw czgstkowych lub naprawy sredniej.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi. polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne" [1] pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczgce robot

Ogodlne wymagania dotyczgce robét podano w OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne" [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00
,Wymagania ogdlne” [1] pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania roboét
Do naprawy nawierzchni nalezy stosowac nastepujgce materiaty:

— kruszywo tamane zwykte: ttuczen i kliniec,
— kruszywo do zamulenia gérnej warstwy nawierzchni: miat lub piasek,
— wode do skropienia podczas zageszczania i zamulania
W przypadku braku wystarczajgcych ustalen, rodzaj materiatu okresla Zamawiajacy na wniosek Wykonawcy.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania napraw nawierzchni

W zaleznosci od zakresu robdt oraz sposobu ich wykonania, Wykonawca powinien wykazac¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu:



— réwniarek, spycharek lub sprzetu rolniczego (glebogryzarek, bron, kultywatoréw) do spulchniania, rozktadania,
mieszania i profilowania,

— samochodéw wywrotek, samochodoéw skrzyniowych, ciggnikdw z przyczepami,

— przewoznych zbiornikéw na wode, wyposazonych w urzgdzenia do rozpryskiwania wody,

— walcéw statycznych, gtadkich lub kombinowanych (stalowo-gumowych o szerokosci roboczej watowania kazdej z
osi min. 1,0m), samojezdnych lub doczepnych, walcéw wibracyjnych lub ptytowych zageszczarek wibracyjnych,

— recznego sprzetu do drobnych robdt naprawczych, jak oskardy, fopaty, ubijarki reczne itp.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Materiaty do naprawy nawierzchni mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,
2. naprawe nawierzchni,
3. roboty wykonczeniowe.
Przy naprawie nawierzchni rozréznia sie nastepujgce sposoby wykonania robét:
— remont czastkowy, obejmujgcy naprawe pojedynczych wybojéw lub kolein,
— naprawe S$rednig, obejmujacg remont czgstkowy wybojow lub kolein oraz uzupetnienie warstwy gornej na
odcinkach z wiekszymi jej ubytkami,
— odnowe nawierzchni, obejmujgcg naprawe kapitalng z remontem czastkowym wybojow i kolein oraz
utozeniem warstwy gérnej do petnej grubosci.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét nalezy, na podstawie SST lub wskazan Zamawiajgcego:

— ustali¢ lokalizacje terenu robét,

— przeprowadzi¢ czyszczenie nawierzchni z kurzu, btota i innych zanieczyszczen, do odlegtosci 0,5+0,7 m od krawedzi
uszkodzenia, z usunieciem zanieczyszczen poza korone drogi.

5.4. Uszkodzenia nawierzchni, podlegajace remontowi czagstkowemu

Remontowi czgstkowemu podlegajg uszkodzenia nawierzchni ttuczniowej, obejmujace:

— zapadniecia i wyboje fragmentdéw nawierzchni,

— koleiny, powstajace wzdtuz osi jezdni,

— osiadanie nawierzchni w miejscu przekopow (np. po przetozeniu urzadzen podziemnych), wadliwej jakosci podtoza
lub podbudowy, niewtasciwego odwodnienia,

— nieréwnosci jezdni, spowodowane wysysaniem przez opony samochoddéw piasku, miatu kamiennego, zwiru, klifica,
itp. ze spoin,

— inne uszkodzenia, deformujace nawierzchnie w sposdb odbiegajacy od jej prawidtowego stanu.

Najdogodniejszg porg wykonywania remontdw czgstkowych sg okresy wilgotne na wiosne i na jesieni. Wilgo¢
utatwia zrywanie nawierzchni oraz zageszczanie wykonanych tat. Z uwagi na wygode ruchu zaleca sie przeprowadzenie
robot wezesng wiosng w celu umozliwienia pojazdom korzystania z rownej nawierzchni przez caty okres lata i jesieni.
Remont czgstkowy, obejmujacy usuwanie nieznacznych wybojéw lub kolein, polega na:
wypetnieniu, po wysuszeniu wyboju lub koleiny - ttuczniem tego samego rodzaju co pozostata czes¢ nawierzchni,
pochodzgcym z rozbidrki nawierzchni i o ile to mozliwe i z otoczenia drogi,

5.5. Wyznaczenie powierzchni remontu czgstkowego

Powierzchnia przeznaczona do wykonania remontu czgstkowego powinna obejmowac caty obszar uszkodzonej
nawierzchni oraz cze$¢ do niej przylegajacg w celu fatwiejszego powigzania nawierzchni naprawianej z istniejaca.
Wiekszg liczbe uszkodzonych fragmentéw nawierzchni, znajdujgcych sie blisko siebie, tgczy sie w jeden duzy fragment
przeznaczony do remontu. Zaleca sie, aby obrys duzych powierzchni do remontu miat ukosne nachylenie w stosunku
do osi drogi.



Przy wyznaczaniu powierzchni remontu nalezy uwzgledni¢ potrzeby prowadzenia ruchu kotowego, decydujac
sie w okreslonych przypadkach na remont, np. na potowie szerokosci jezdni.
Powierzchnie przeznaczong do wykonania remontu czastkowego akceptuje Zamawiajacy.

5.6. Rozbidrka nawierzchni

Poprzednio wyznaczong nawierzchnie remontu czgstkowego oskarduje sie recznie lub przy uzyciu zrywarek
doczepnych do réwniarek w taki sposéb, aby uzyska¢ boczne Sciany pionowe. Oskardowanie wykonuje sie do
gtebokosci wyboju.

Dla ufatwienia oskardowania w okresie suchym - miejsca podlegajace oskardowaniu polewa sie woda
przynajmniej na jedng godzing przed oskardowaniem.

Przy wybojach o powierzchni wigkszej niz 1 m’ na dnie wyboju oskarduje sie bruzdy o szerokosci 6+8 cm i
gtebokosci okoto 5 cm w krate ukosng do osi drogi o bokach 0,3+0,7 m.

5.7. Wypetnienie wyboju materiatem

Wyoskardowany luzny materiat nalezy z wyboju usungc i przesortowac¢ za pomocg sit lub grabi na ttuczen,
kliniec, miat kamienny oraz czesci nieprzydatne do robdt naprawczych.

Miejsce przeznaczone do remontu nalezy doktadnie oczysci¢ i zwilzy¢ wodga. Na spéd wyboju nalezy utozyc
przesortowany ttuczen pochodzacy z wyoskardowania lub z otoczenia drogi pod warunkiem, ze nie jest on
zaokraglony, w takiej ilosci, aby ze wzgledu na zageszczenie, wystawat nad otaczajgcg nawierzchnie 1,5+2 cm. Ttuczen
powinien mie¢ wymiary 25+40 mm lub 40+60 mm zaleznie od gtebokosci wyboju.

Po obfitym zwilzeniu ttucznia, zageszcza sie go, postepujac od krawedzi faty ku srodkowi. Zageszczanie mozna
wykonywac ubijakami recznymi, zageszczarkami ptytowymi lub przy duzej liczbie wybojoéw - lekkim walcem.

Nastepnie nalezy rozscieli¢ kliniec o wymiarach 12,8+20 mm z tego samego kamienia co ttuczen. Mozna uzy¢
réwniez i stary kliniec z wyoskardowanej nawierzchni, ktéry wykazuje lepsze wtasciwosci cementujace. Kliniec po
polaniu wodg ubija sie lub watuje. Nastepnie rozsciela sie kliniec o uziarnieniu 6,3+12,8 mm, ubija lub watuje, obficie
polewajac wodg. W koncu, dla ochrony remontowanej powierzchni, pokrywa sie jg miatem kamiennym 0+4 mm lub
piaskiem gruboziarnistym (pozadane aby zawierat okoto 10% czesci gliniastych) i ponownie zalewa woda.

Remont czgstkowy powinien by¢ tak wykonany, zeby tata wykazywata silne i catkowite ztgczenie ze starg nawierzchnig,
a materiaty kamienne wbudowane w fate byly silnie ze sobg zazebione i zaklinowane. tata powinna by¢ wykonana
okoto 1 cm ponad otaczajgcg nawierzchnie, ze wzgledu na komprymowanie pod ruchem.

5.8. Unikanie btedéw przy wykonywaniu remontu czastkowego

Zaleca sie przy wykonywaniu remontu czgstkowego unikanie nastepujgcych btedow:

— wycinania wyznaczonej do remontu powierzchni wedtug prostych ksztattéw geometrycznych (np. prostokgtow),
gdyz zwieksza to powierzchnie tat i powoduje niepotrzebne niszczenie dobrze zachowujgcych sie czesci starej
nawierzchni,

— wycinania (oskardowania) zbyt gtebokiego miejsc wybojéw, gdyz gtebokos$¢ oskardowania nie powinna by¢ wieksza
niz gtebokosé wyboju, z zastrzezeniem, ze gtebokos$¢ po oskardowaniu powinna wynosi¢ okoto 1,5 srednicy
uzywanego do remontu ttucznia,

— nieoskardowania dna wybojow, gdyz powoduje to niedostateczne powigzanie warstwy ttucznia z istniejaca
nawierzchnig,

— nieczyszczenia wyboju po oskardowaniu, gdyz ttuczen sypany w kurz i btoto w wyboju ma trudnosci we wtasciwym
zaklinowaniu sie,

— niedostatecznego zageszczania ttucznia wypetniajacego wybdj, gdyz ttuczen luzny w wyboju zostanie w krotkim
czasie rozrzucony kotami pojazddw,

— niepolewania woda ttucznia i klinca podczas ubijania, gdyz tarcie miedzy ziarnami kruszywa jest zbyt duze i ttuczen
nie daje sie nalezycie zagescic i ttuczen zostanie wyrwany kotami samochodow,

— uzywania zamiast klinca niewtasciwego materiatu klinujgcego (np. ziemi z poboczy), co spowodowane jest btednie
pojetg oszczednoscig, a skutkuje stratg zwieztosci naprawionej taty przez kota wyrywajace z taty ttuczen,

— wykonywania powierzchni taty réwno z istniejgcg nawierzchnia, gdyz po skomprymowaniu przez ruch tata znajdzie
sie ponizej nawierzchni, a w zagtebieniu zatrzyma sie woda, powodujgc rozmakanie taty i wyrywanie klinca przy
przejezdzie kota,

— podniesienia nadmiernego powierzchni taty ponad istniejgca nawierzchnie, gdyz podniesienie pozostate po
zajezdzeniu bedzie niemite dla kierowcéw samochodow,

— uzywanie do remontu ttucznia i klinca o twardosci réznigcej sie od twardosci ttucznia w istniejgcej nawierzchni,
gdyz tata bedzie ulegata mniejszemu lub wiekszemu Scieraniu niz otaczajgca jezdnia, co spowoduje niekorzystne
zagtebienie lub podwyzszenie nad jej powierzchnie,

— stosowania w tacie klinca z innego gatunku kamienia niz ttuczen (innej twardosci) co powoduje, ze ttuczen nie da
sie nalezycie zaklinowac.



5.9. Profilowanie drogi i poboczy

Profilowanie drogi na dtuzszym odcinku, na ktérym znajduje sie wieksza liczba wybojow, kolein itp., ma za zadanie
poprawienie poprzecznego przekroju drogi i wyréwnania jej nieréwnosci w celu lepszego odwodnienia drogi.
Profilowanie drogi nalezy wykonywac réwniarkami.

Profilowanie najlepiej jest wykonywac po Srednim deszczu, gdy ttuczen jest nawilgocony, co utatwia zaréwno zrywanie
materiatu kamiennego na wygdrowaniach, jak i jego zageszczenie. Liczba przejazdéw rowniarek do uzyskania
nalezytego profilu jest rézna i zalezna od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju materiatu kamiennego i sposobu
profilowania.

W czasie profilowania rowniarka powinna:

wyréwnywac wyboje materiatem kamiennym otrzymanym przez jego zerwanie z wygorowan, powstatych z materiatu
wyniesionego z wybojow przez kofa pojazdow w czasie suchej pogody oraz z nierbwnomiernego zageszczenia jezdni,
odtworzy¢ profil pierwotny przez przesuniecie luznego materiatu kamiennego znajdujgcego sie na poboczu ku
srodkowi drogi z jednoczesnym wyrdwnaniem kolein.

Przy profilowaniu nawierzchni gruntowej réwniarkami zaleca sig, aby dtugos¢ jednorazowo profilowanego odcinka
wynosita co najmniej 250 m i byta tak dobrana, aby:

- profilowanie zostato zakoriczone w ciggu jednego dnia roboczego,

- na koncach odcinka byta mozliwos¢ zawracania maszyn (np. zjazdy na drogi boczne). Na bardzo krétkich odcinkach
drogi dopuszcza sie reczne wykonanie profilowania przy uzyciu topat, oskardéw i ubijarek.

Pobocza drég na ktérych zostanie wykonane profilowanie powinny mie¢ zachowany spadek poprzeczny 6-8% na
odcinku prostym (zgodnie z § 37 Dz.U.43 poz. 430). Pochylenie poprzeczne pobocza na odcinku krzywoliniowym o
pochyleniu poprzecznym jezdni innym niz na odcinku prostym powinno wynosic:

1) 0 2% do 3% wiecej niz pochylenie jezdni, jezeli jest to pobocze po wewnetrznej stronie tuku;

2) tyle co pochylenie jezdni - do szerokosci 1 m pobocza, a na pozostatej czeéci pobocza - 2% w kierunku przeciwnym,
jezeli jest to pobocze po zewnetrznej stronie tuku.

5.10 Zageszczenie sprofilowanej drogi

Po wyréwnaniu i sprofilowaniu droge nalezy zagesci¢. Liczbe przejs¢ sprzetu zageszczajgcego potrzebng do
wymaganego zageszczenia nalezy ustali¢ doswiadczalnie, np. na odcinku prébnym. Wyréwnang i wyprofilowang
nawierzchnie zageszcza sie przy wilgotnosci optymalnej.

Jezeli wilgotnos$¢ jest nizsza od wilgotnosci optymalnej o wiecej niz 20% jej wartosci, to wilgotnos¢ nalezy zwiekszy¢
przez dodanie wody.

Zageszczenie wyprofilowanej nawierzchni o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynac od krawedzi drogi i stopniowo
przesuwac pasami podtuznymi czesciowo naktadajgcymi sie w kierunku jej osi. Zageszczenie drogi o jednostronnym
spadku, nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podtuznymi, czeSciowo naktadajgcymi sie, w
kierunku gérnej krawedzi.

Zageszczenie nalezy uznaé za dostateczne, gdy nie wystepuja slady po przejezdzie sprzetu zageszczajgcego.

5.11. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykornczeniowe powinny by¢ zgodne z SST. Do robdét wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z
dostosowaniem wykonanych robét do istniejgcych warunkow terenowych, takie jak:
— niezbedne uzupetnienia zniszczonej w czasie robdt roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewdw, ew. drzew, ew. rowow,
poboczy itp.,
— roboty porzadkujgce otoczenie terenu roboét.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardéw, ktére nalezy wykonac w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Czestotliwosc

Lp. |W SInienie robot )
P yszczegolnienie robd badar

Wartosci dopuszczalne

1 Wyznaczenie powierzchni do naprawy 1 raz Tylko niezbedna
nawierzchni powierzchnia




2 Roboty przygotowawcze Ocena ciggta | Wg pktu 5

3 Wykonanie naprawy nawierzchni
(remontu  czastkowego, profilowania, | Ocena ciggta | Wg pktu 5
zageszczenia)

4 Roboty wykonczeniowe Ocena ciggta | Wg pktu 5

6.4. Badania wykonanych robét
Po zakoriczeniu robdt nalezy sprawdzi¢ wizualnie:
— wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy nawierzchni,
— poprawnos¢ profilu podtuznego i poprzecznego umozliwiajgcego sptyw powierzchniowy waod.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km biezgcy wykonanej naprawy nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 8.
Odbidr czesciowy nastgpi po pierwszej oraz po drugiej naprawie, odbiér koncowy po trzeciej. Roboty uznaje sie za
wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Zamawiajgcego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
Odbidr tych robdét powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] oraz
niniejszej SST.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 km biezgcego naprawy nawierzchni obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
- przygotowanie podtoza,
- dostarczenie materiatéw i sprzetu,
- wykonanie naprawy nawierzchni wedtug ustalen specyfikacji technicznej,
- przeprowadzenie pomiardow i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprzetu,
- kontrole i pomiary,
- wykonanie obmiaru powykonawczego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (OST)
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

10.2. Inne materiaty

1.Podreczniki i przepisy utrzymania drog



